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1. 概览概览概览概览 

Modbus Address Setting

Modbus GND

Modbus A RS485+

Modbus B RS485-

FAN1 Alarm LED

FAN2 Alarm LED

FAN1 Speed
 Indicate LED

FAN1 L1

FAN1 N1 FAN2 N2

FAN2 L2

FAN2 Speed
 Indicate LED

220VAC L

220VAC N

Net/Local Control 
Switch

FAN2 Manual Speed Setting

FAN1 Manual Speed Setting

Communication Status LED

FAN FILTER 

CONTROL UNIT

ON

1  2  3  4  5  6  7  8
Local Net

 
 

2. 开机延迟开机延迟开机延迟开机延迟 

 
开机后控制器将根据地址值延迟一定的时间，（地址值×0.1 秒），最大延迟时间为 26 秒。这样可以避免

FFU 组群同时启动所对电力供应产生的冲击。 
 
 

3. 地址设定地址设定地址设定地址设定 
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地址为 Modbus 节点地址，共八位（Bit8-1）。地址 0 为广播地址， 248~255 为 Modbus 协议保留地址，

不允许使用。有效地址通过 DIP 开关设定，设定范围 1~247，（模式开关应拨到 L/A 档）。 
DIP 开关设定方法：ON-0, OFF-1。Bit8 为高位，Bit1 为低位。如缺省地址值为 0x55，设定如下 

DIP 位 1 2 3 4 5 6 7 8 
拨码位置 OFF ON OFF ON OFF ON OFF ON 

举例，当地址为 0xF7，设定如下 
DIP 位 1 2 3 4 5 6 7 8 
拨码位置 OFF OFF OFF ON OFF OFF OFF OFF 

当地址为 0x0F，设定如下 
DIP 位 1 2 3 4 5 6 7 8 
拨码位置 OFF OFF OFF OFF ON ON ON ON 

 
支持子网数 32，设定范围 0-31，默认为 0。有效地址通过 DIP 开关设定（模式开关应拨到 R/S 档）。 
 
最大网络中的控制器数量为 247*32=7904 个。 
 
同时，控制器可以属于不同的组（0-63），一个组可以包括不同子网的控制器，数量可至 255 个。 

4. 系统通信系统通信系统通信系统通信 

 

4.1. 通信协议通信协议通信协议通信协议 

 
控制器采用标准的串行 Modbus RTU 协议，（参见附件 FT15032E.PDF），作为 Slave 接受 Master 的垂

询并反馈相应的报文。 
波特率默认为 19200bps（标准）， 8 位数据位，1 位停止位，偶校验。可根据需要设置为 9600 bps（低

速）。或 2 位停止位，无奇偶校验。 
CRC 校验：CRC16。 
 

4.2. Modbus 命令命令命令命令 

 
支持命令 0x03（读），0x10（写）、0x11（读取设备信息+Firmware 版本）。 
异常回复： 

01- 不支持该命令 
02- 非法数据地址 
03- 非法数据值 
04- 设备命令执行错误 
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起始寄存器是从 0 开始的，例如 40001 = 0，40002=1。 
 
 

5. 运行方式运行方式运行方式运行方式 

 
控制器采用本地和网络控制两种运行方式。本地控制是通过电位器设定相位角，网络控制则通过寄存器设

定相位角。 
 
网络运行时区分自动运行和手动运行两种模式。自动运行是根据当前时间和计划时间表中的预设值运行，

手动运行则是根据上一次通信时设定值运行。 
 
运行模式切换时，风扇转速无扰动平滑切换。 

6. 移相控制移相控制移相控制移相控制 

 
控制器采用移相方式来控制 FAN 的运行。调压范围约 165VAC-230VAC。 
 
注意：时间槽数（调压档，共 256 档）与调压范围的关系为非线性。 
 

工频倍频 － 100Hz – 10ms

调压区域

 
 

7. 报警输出报警输出报警输出报警输出 

一旦长时间（10s）出现某个风扇过流/空载，该路风扇将被强制停机，同时报警输出端子输出干

触点闭合信号，以启动外部蜂鸣器和报警灯。 
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8. LED 指示指示指示指示 

黄色 LED 通过亮度指示 FAN 工作电流大小 红色 空载/过流 
绿色 LED 指示 Modbus 通信接受/发送状态 

双色 LED 
绿色 工作正常 

 

9. 电源电源电源电源 

220VAC 单相，功耗<3W。保险丝选用 3A，250VAC。 
 

10. 安装安装安装安装 

DIN 导轨安装，或壁挂式安装。 
 
所推荐的接地连接 
（1）所有的输入和输出应该使用屏蔽的双绞线连接，屏蔽处要和大地相连或者和控制器所在处安全的地面相

连。 
（2）对于非屏蔽的输入输出连接而言，可允许的最长的距离为2 英寸。 
 
 

11. 接线接线接线接线 

控制器采用可插拔端子，方便安装和维修。 
 

12. 操作操作操作操作 

一旦组态、安装、供电以后，控制器立即开始工作，根据环境条件，可以在无人看管的情况下长期工作。 
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13. 维护维护维护维护 

现场工作人员只需每隔6 个月检查一下接线端子和控制器的工作情况即可。 
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附录附录附录附录 A 寄存器寄存器寄存器寄存器 
 
寄存器数据地址分布：（ 0000－0014），报文中的寄存器 = 实际表格数值 – 40000 – 1  
 

地址 高 8 位 低 8 位 

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0 40001（只读） 
保留 FFU 子网地址（0~31） FFU Modbus 地址（1~247） 

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0 40002 
（只读） 

+ 
（读/写） 

自

动 
/ 

手

动 

最

小/
大

启

动 

低

速 
/ 
标

准 

无 
/ 
偶

校

验 

网

络 
/ 

本

地  

通 
信 
错 
误 
  

子

网

号

错

误 

网

络

地

址

错

误 

F2 
故 
障 
停 
机 

F2 
过 
流 
报 
警 

F2 
空 
载 
报 
警 

F2 
正 
常 
  
  

F1 
故 
障 
停 
机 

F1 
过 
流 
报 
警 

F1 
空 
载 
报 
警 

F1 
正 
常 
  
  

40003（只读） FAN1 电流值（0-255） FAN2 电流值（0-255） 

40004（读/写） FAN1 当前设定值 FAN2 当前设定值 

40005（读/写） FAN 设定值 2（工作日） FAN 设定值 1（工作日） 

40006（读/写） FAN 设定值 4（工作日） FAN 设定值 3（工作日） 

40007（读/写） 7 时 6 时 5 时 4 时 3 时 2 时 1 时 0 时 

40008（读/写） 15 时 14 时 13 时 12 时 11 时 10 时 9 时 8 时 

40009（读/写） 23 时 22 时 21 时 20 时 19 时 18 时 17 时 16 时 

40010（读/写） FAN 设定值 2（休息日） FAN 设定值 1（休息日） 

40011（读/写） FAN 设定值 4（休息日） FAN 设定值 3（休息日） 

40012（读/写） 7 时 6 时 5 时 4 时 3 时 2 时 1 时 0 时 

40013（读/写） 15 时 14 时 13 时 12 时 11 时 10 时 9 时 8 时 

40014（读/写） 23 时 22 时 21 时 20 时 19 时 18 时 17 时 16 时 

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0 40015（读/写） 

当前星期几 当前小时数 周

日 
周

六 
周

五 
周

四 
周

三 
周

二 
周

一 
工

休 

 
注： 
网络/本地：网络=1，本地=0 
时间表（0-23 时）设定值：=0x0-0x3（2bits），分别对应 FAN 设定值 1~4。 
工休：区分工作日和休息日=1，不区分=0。（不区分时，工作日设定值视做 FAN1 设定值，休息日设定值视做 FAN2 设定值） 
周一~周日：工作日=1，休息日=0 
自动/手动：自动=1，按时间表运行；手动=0，只根据网络设定值运行 
最小启动/最大启动：最小启动=0，从 0 逐渐增加到设定值；最大启动=1，100%转速逐渐降到设定值（缺省） 
低速/标准：低速=1，9600bps；标准=0，19200bps 
无校验/偶校验：无校验=1，2 位停止位；偶校验=0，1 位停止位； 
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附录附录附录附录 B  数据记录表数据记录表数据记录表数据记录表 
 

数据来源：当为网络控制状态时，通过写命令（0x10）报文，设定 FAN 的转速。用转速表和风速计测出实际

值。然后用读命令(0x03)读回电流值。 
 

设定值 风扇的转速 
(rpm) 

产生的风压 
（Pa） 

风速 
（m/s） 

读回的电流值 
（00-FF） 

00     
01     
02     

……     
……     
……     
FF     

 


